


lndustryTech / lngeni0ren har va:iret forbi Prolnvent for at h0re mere om de 

intelligente og multifunktionelle renrumsrobotter, der arbejder sammen i 3O­

koordinerede beva:igelser og har i dag udgivet en artikel herom. 

LcES hele artiklen her. 

Konkret handler det om et produktionssystem til et la:igemiddel, hvor 400 sma 

glasampuller i cESker - sakaldte cartridges - depalleteres, udpakkes, handteres og 

unders0ges for skar og revner pa en gang. 

I dag er samarbejdet mellem robot og menneske typisk saledes, at det er 

mennesket, der udf0rer den sva:ireste opgave. Men i dette projekt arbejder 

robotteme sammen med andre robotter i 30-koordinerede beva:igelser, og vision 

guidance muligg0r, at robotteme selv kan l0se de sva:ire opgaver, sa det hele 

fungerer fuldautomatisk. lil at l0se handteringsopgaven har Prolnvent udviklet en 

unik griber, som kan handtere alle 400 glasampuller pa en gang. To robotter arbejder 

sammen om henholdsvis at gribe de mange glasampuller og fjeme cESkeme. Et 

guidance vision-system bruges til at positionsbestemme cESkeme, mens et QC-vision 

system bruges til at unders0ge hver enkel glasampul for revner og skar i et hug. 

Sp�ndende projekter den kommende tid 

Prolnvent har mange spa:indende kundeprojekter i 2019. Derfor har vi lige budt fem 

nye medarbejdere velkommen i Prolnvent - en M.Sc. Robotingeni0r, en M.Sc. 

Udviklingsingeni0r, en Ph.D. Visionekspert , en B.Sc. Konstruktionsingeni0r samt en 

lndustriteknolog til montagen, - og va:lksten fortsa:itter. 

https://pro.ing.dk/industrytech/artikel/fuldautomatiske-collaborative-robotter-tjekker-glasampuller-2726


 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


